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1 T S10 /) DUART ERAE IR

1.1 SIO DUART H#{t#:
AT SI0 ) DUART B0 BL R4 A
- P/ UART A TAE e E 2 FF 1Mbps:;

- PN UART IR & BHE %N 8, Hirp SPC1198/SPC2168 [ FIFO VR JE A 8, F B P2 i SPC11x8
] FIFO YA E N 6;

- B 8 LUREER AL, TR /AT R I /AR AR 36 ( 75 S BE & Spintrol L 2L HEAC B A,
HAr RZF 33k 1), 115147,

- Eleb i FIFO RS AT

- ARRIES R EHERRIR AT R GERRERIALRDD, I FIFO JE H R
- BEANEERERFE 8 IR, EHHE UCREE, KA 5 ICH 3 KRR LI
- RS B sh KR 20146 8 2 IRE

- P/ UART H e TAETEM R T .

x 1-1: HHAE

Slo 14 SI0 B %5 GPIO B4 5 Ihke
SI00 7 GPIO7 TXD
SI00 5 GPIOS RXD
sI01 - i
sI01
5102
5102

VEREFH I

- SIO B84 Fsio <= 100MHz;
- AEFEEM SI0 BLE SO ELEY SI0 & I Sk Se IV I E AR . BN F B ECE S,
15 Bk R Spintrol L2/ .
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2 SIO DUART f# I 5 =

Spintrol F2 £ 1 AH R 3 R A1 R G HIEH

2.1 FE slo ifap

FH ] LI SIOCLKCTL B A7#% kAL & SI0 B8l B ¥R 8 Re itk . BAkn] S 1
(SPC21X8 Technical Reference Manual) 1% 3 #. X4 SIO #%BC & H{E SIO_DUART B, B o iF
[ SIO F RNy i im0 AT A 100MHz CHf THB - 53t fry S R ik A £ 100MHz, HAR
22 TRM)

2.2 EZ & SI0 4 SIO_DUART

LT SI0_DUART Init() i, FEiE:3] sio B, ¥ HA1441k v SIO_DUART, [H i i &
PINMUX, 5| Y42 s10 diE. H PR b ERE A &R E Uy,

SIO_DUART #J4H AL AR G
/* Clock Init */
CLOCK_InitWithRCO(CLOCK _HCLK 200MHZ) ;

/* Configure SIO Clock, maximum clock is 100MHz */
CLOCK_SetModuleDiv (SIO0_MODULE, 2);
CLOCK_EnableModule (SI00_MODULE) ;

/* SIO DUART Init */

SIO DUART Init(SIO0O);

SIO Enable(SIOO) ;

SIO DUART SetBaudrate(SI00, u32Baudrate);
SIO_DUART Enable(SI00) ;

/* Enable SIO DUART SIOA IRQ */
NVIC EnableIRQ(SIOO0A_IRQn) ;

/* UART Send data */
SIO DUART WriteBytes(SI00, SIO DUART UARTO, au8TxData, u8Size);

/* Diable and reset sio modulex/
SI0_DUART Disable (SIO0);

/* Must wait one byte */

Delay Ms(12 * 1000 / u32BaudRate + 1);

/* Enable sio duart module */
SIO DUART Enable (SI00) :
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TRBIARED 2-2: SIO_DUART $3E 2 o b7 |
/* UART Receive data, use interrupt*/
void SIO DUART UARTORxNotEmptyCallBack (void)
{

auBRxData[u32RxCnt++ % u8Size] = SIO_DUART ReadUARTOFIFO(SIOO) ;
}

FER: SIO DUART ¢ M J A AN 4 I IBECRF 30 TN A& — AN 5 RIS 8] 4 RE BT i e
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3 API PR

£ 3-1: API BHFIER

APT ¥4

]

SIO_DUART_GetStatus(SIOx, u32Query)

M5 mask Zif) FHIREL FIFO IRFS

SIO_DUART_GetUARTORxFIFODataLossFlag(SIOx)

$KEL UARTO FIFO & 75 EHIE

SIO_DUART_GetUART1RxFIFODataLossFlag(SIOx)

$KEL UART1 FIFO & 75 EH IR

SIO_DUART_ClearUARTORxFIFOLossDataFlag(SIOx)

15 % UARTO BRI ds 5 o br i

SIO_DUART_ClearUART1RxFIFOLossDataFlag(SIOx)

THER UARTL $2USCEE 25 Rk br i

SIO_DUART_WriteUARTOFIFO(SIOx, u8Data)

[l UARTO FIFO E %4

SIO_DUART_WriteUART1FIFO(SIOx, u8Data)

i) UART1 FIFO 5 #¥5

SIO_DUART_ReadUARTOFIFO(SIOx)

12 UARTO FIFO %

SIO_DUART_ReadUART1FIFO(SIOx)

S UARTO FIFO FE¥E

SIO_DUART_Enable(SIOx)

H J5 DUART

SIO_DUART_Disable(SIOx)

P DUART F:4 7

void SIO_Init(SIO_REGS* SIOx)

N# PLD HL i AL M 254 3 47
i1k

void SIO_PinInit(SIO_REGS* SIOx)

BT SI0 PIN 1585 H 11 GPIO

void SIO_DUART_GetIntFlag(SIO_REGS*SIOx,
uint32_t u32Query)

$1HY SIO DUART H Wibr &

void SIO_DUART_Init(SIO_REGS* SIOx)

N#k PLA SZ3), DUART IhfiE

void SIO_Enable(SIO_REGS* SIOx) SIo ffifig
void SIO_Duart_Enable(SIO_REGS* SIOx) SIO UART i &
void SIO_DUART_SetBaudRate(SIO_REGS* SIOx) WHE UART R

void SIO_DUART_WriteBytes(SIO_REGS* SIOx,
SIO_DUART _InstanceEnum eUARTX, uint8_t
*pu8DataBuf, uint32_t u32Size)

SIO DUART 5 %3

void SIO_DUART_ReadBytes(SIO_REGS* SIOx,
SIO_DUART _InstanceEnum eUARTX, uint8_t
*pu8DataBuf, uint32_t u32Size)

SIO DUART %3
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5.1  SIO_DUART &HfiR%

# 5-1: SIO_DUART BithFMint (SPC2168)

AL H bt
SI00_DUARTVO 0x4000B000
SI01_DUARTVO 0x4000C000
SI02_DUARTVO 0x4000D000

TER: SPC2168 [1] FIFO VA E N 8.

SIO_DUART [ A s M ZHERE A 225 Wil NLYKEh b B h (R 8, AELE A FEBEA
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