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SIO0_TXDO : SIO0_PIN13 -> GPIO39

SIO0_RXDO : SIO0_PIN12 -> GPIO38
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MCU Microcontroller Unit, ff il 28 5.0
PLA ProgrammablelogicArray, T ZmfEiZ 45 [F 7]
SIO Smart Input Output, SIO
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1 T SI10 i) DUART ERAE IR

1.1 SIO DUART H#f#
AT SI0 ) DUART B0 PL R4 A
- A UART [A) B TAE & & 5 FF 1Mbps;

- P UART A& EAEERE N 8, Hr SPC1198/SPC2168 (1 FIFO VRN 8, H'Er~= M
SPC11x8 [1] FIFO V& &N 6;

- HEk s 8 LWRFEEEAL, BRI/ A0/ SG (75 ZEKAR Spintrol T ARIGE £ AL B AR
X HATRSCHR 31k 1), 1514

- llerp i Bl

- AR ArERR AL IR GRFEHARERAIN D, BRIk FIFO Hidls Z KR (RXFIFO
i Je e FER AT > Bl U i i e v I D 5

- BENLURERAE 8 IR, EHH—UCKIE, KAF 5 KA 3 KBTI
- RMIBLEYR B s E 200146 )5 SR IRES s
- P UART R ARETAREARRIBAF R T .

£ 1-1: EHHE

SI0 EHL 4 SI0 B S GPIO B4 5 Thek
SIO0 - - -

SIO0 - - -

SI01 13 39 TXDO

SI01 12 38 RXDO
SI02 - - -

SI02

V=g SUIR
- SIO W84 % Fsio <= 100MHz;

- AEEHMED SI0 BLE ST LK) SI0 B IR 2H ke S A I EEL T A I o B AN R (O B SO
15k R Spintrol L2/ .
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554 77 1H) D%

SIO_UARTO_TXD Lingas] SIO UARTO R 47 ¥4 1
SIO_UARTO_RXD LD SIO UARTO H AT B4 5 A
SIO_UART1_TXD Lingan SIO UART1 4754
SIO_UART1_RXD N SI0 UART1 547 Hdl i A\
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2 SIO DUART f# I 5 =

Spintrol S ftt 1 AH N (B R R AL 12 R ST -

2.1 FE slo ifap

F ] LI SIOCLKCTL B A7#% kAL & SI0 B8l B FERT 8 fERE R itk . BAknI S I

(SPC21X8 Technical Reference Manual) 1% 3 #. X4 SIO #%HC & HAE SIO_DUART B, B 0 iF

(1) SI0 BLHLIN B i B W] I 100MHz RT3 3 B 505 Fr, Sm R 218 A F] 100MHz, Rk
22 TRM)

2.2 fic & SI0 JN SIO_DUART

PEAL T SIO_DUART Init()pRi%t, FEFELER] sio &y, ¥ HAW461k R SI0_DUART, [ it B
PINMUX, #5|EID)H 2 s10 diE. 7R b B iz ek BNy,

SIO_DUART #IUGALARAS U T
ABIARES 2-1: SIO_DUART HJ%&4k

/* Clock Init */
CLOCK_Ini tWithRCO ( CLOCK_HCLK_2 OOMHZ) ;

/* Configure SIO Clock, maximum clock is 100MHz */
CLOCK_SetModuleDiv (SIO0_MODULE, 2);
CLOCK_EnableModule (SIO0_MODULE) ;

/* SIO DUART Init */
SIO DUART Init(SIO0, 256000);

/* Enable SIO DUART SIOA IRQ */
NVIC_EnableIRQ(SIOOA IRQn) ;
NVIC EnableIRQ(SIOOB_IRQn) ;

7BIfRAG 2-2: SIO_DUART R%¥(iR
/* UARTO Send data */
SIO_DUART WriteBytes(SIOO, SIO_DUART UARTO, auBUARTOTxData, u8Size);

/* UART1 Send data */
SIO_DUART_WriteBytes (SIO00, SIO_DUART_UARTI , au8UART1TxData, u8Size);
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AFIRAS 2-3: SIO_DUART HiEE i

/* UART Receive data, use interrupt*/
void SIO_DUART UARTORxOneByteCallback ()
{

while (SIO_DUART GetStatus (SIOx, SIO_DUART STATUS RXOFIFO_EMPTY) !=
SIO_DUART_STATUS_ RXOFIFO_EMPTY)
{
au8UARTORxData [u32UARTORxDataCnt++] = SIO DUART ReadUARTOFIFO (SIOO) ;
}
}

void SIO_DUART UART1RxOneByteCallback ()
{
while (SIO_DUART GetStatus (SIOx, SIO DUART STATUS RX1FIFO EMPTY) !=
SIO_DUART STATUS_RX1FIFO_ EMPTY)
{
auBUART1RxData [u32UART1RxDataCnt++] = SIO_DUART ReadUART1FIFO (SIOO0) ;
}

VER: SIODUART TXFIFO AT AR TXD KIZTEK, T B2 e — T 1 BRI a4 4R R ik
SE
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3 API PR

£ 3-1: API BEFIR

APT ¥4

]

SIO_DUART_GetStatus(SIOx, u32Query)

M5 mask Zif) FHIREL FIFO IRFS

SIO_DUART_GetUARTORxFIFODataLossFlag(SIOx)

$REX UARTO FIFO 2 75 E 44

SIO_DUART_GetUART1RxFIFODataLossFlag(SIOx)

$REX UART1 FIFO 2 75 E 44

SIO_DUART_ClearUARTORxFIFOLossDataFlag(SIOx)

15 % UARTO BRI ds 5 o br i

SIO_DUART_ClearUART1RxFIFOLossDataFlag(SIOx)

15 ¥R UART1 I8 & K br &

SIO_DUART_WriteUARTOFIFO(SIOx, u8Data)

[l UARTO FIFO E %4

SIO_DUART_WriteUART1FIFO(SIOx, u8Data)

i) UART1 FIFO 5 #¥5

SIO_DUART_ReadUARTOFIFO(SIOx)

12 UARTO FIFO %

SIO_DUART_ReadUART1FIFO(SIOx)

S UARTO FIFO FE¥E

SIO_DUART_Enable(SIOx)

H J5 DUART

SIO_DUART_Disable(SIOx)

P DUART F:4 7

void SIO_Init(SIO_REGS* SIOx)

A PLD EUARFRLAN G AL 2545 2147
fifi 74

void SIO_PinInit(SIO_REGS* SIOx)

IR SIO PIN EI585 )7 ) GPIO

void SIO_DUART_GetIntFlag(SIO_REGS*SIOx,
uint32_t u32Query)

$1HY SIO DUART H Wibr &

void SIO_DUART_Init(SIO_REGS* SIOx)

N#k PLA SZ3), DUART IhfiE

void SIO_Enable(SIO_REGS* SIOx) SIo ffifig
void SIO_Duart_Enable(SIO_REGS* SIOx) SIO UART i &
void SIO_DUART_SetBaudRate(SIO_REGS* SIOx) W HE UART R

void SIO_DUART_WriteBytes(SIO_REGS* SIOx,
SIO_DUART _InstanceEnum eUARTX, uint8_t
*pu8DataBuf, uint32_t u32Size)

SIO DUART 5 %48

void SIO_DUART_ReadBytes(SIO_REGS* SIOx,
SIO_DUART _InstanceEnum eUARTX, uint8_t
*pu8DataBuf, uint32_t u32Size)

SIO DUART %3

©2024 Jie® R (R IR
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5 e

5.1  SIO_DUART ZFfiR%

% 5-1: SIO_DUART HEH it

AL H bt
SIO0_DUART 0x4000B000

SIO_DUART )7 7 #i M LN BERE SC1iE 2% Wil LUK Ef by B b (R 8, AE LA EBEA
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